RE D U CTO RES Asociaciones mecanicas

Reductores GX - Servomotores NX

GX Tumuﬁo redudor GX

r = relacién de reduccion, Par (N.m) y Inercia (10°.kg.m?)

Eiemplo de selecciéon de un motorreductor

u Motor 01 02 04 09 10
Par ; Inercia
“ Caracjerizodos por su juego y‘é”]g ?ﬂhkgg rGX=] 405% ---
reducido, los reductores GX NX210 GX2...RO1 GX2...RO2 GX2...RO4
son muy apropiados para 1,38 r=3a15 r=20035 r=400a80
las aplicaciones de control NX310 GX3...ROT GX3...R02 GX3....R04
de movimiento que 2,79 r=308 r=9a2 r=25060
requieren un par elevado NX420 GX4....R04 GX4....R06 GX4....R07
Combinado con una 6pﬁma 4;29 r= 3(1 ]0 r= ]5 a 60 r= 70 a 90
calidad de movimiento. NX430 GX4...R04 GX4...R06 GX4...RO7
o Asociados a los 55426 r=3a10 r=15035 r=40a70
servomotores NX, NX620 GX6.,.R06  GX6...RO7
constituyen una solucién :lxq 2 A (2)(2 30R:)2 rGX_615 ;;;)
m°T°r,fe%UC*°r compacta y 12,147 r=3a10 r=15050
opfimizada que proporciona NX820 GX8...R06 GX8...RO7 GXS...RO9 GXS....RIO0
las maximas prestaciones 16; 320 r=3a10 r=15030 r=235050 r=60a80
dinamicas. NX840 R06 GX8....R07 GX8...R09 GX8...R10
28 ; 620 r=10a15 r=20a30 r=35a50
NX360 R06 GX8...R07 GX8...R09 GX8...R10
41,920 r=8a10 r=15a20 r=25y35
NX360V GX8 R06 GX8...R07 GX8...R09 GX8...R10
64920 r=3a5 r—6y8 r=9al5 r=2a25

Velocidad de salida deseada (Ns) : 115 rpm
Par de salida deseado (Cs) - 445 N.m
Inercia de carga (Jch) : 3 kg.m?

Calculo de la relacién de reduccion r
Velocidad mdxima motor (NmdxM) - 4000 rpm
r = NmdxM / Ns
0sea 4000/ 115 = 34,78

Seleccionando la relacion superior mds proxima existente : r=35
Cdlculo del par motor

Par en rotacion lenta = Cs /r /0.85*
0sea 445/35/0.85 =149 N.m

Seleccion del motorreductor
Motor :  NX820 (Par : 16 N.m, Inercia (Jmot) : 320 kg.m210%)
Reductor : GX8N035R0900 (tamafio 9 ; relacion de reduccion 35)
Calculo de la relacién de inercia**
Relacion de reduccion = Jch / (Jmot x r!)
0sea 3/(320.10°x 35) = 0.7

IMPORTANTE : Por favor, confirme a nuestros departamentos técnicos los limites de funcionamiento del
motorreductor arriba seleccionado.

]
MOTORREDUCTOR DE ALTAS PRESTACIONES GX 3 N 025 ! 03 00
NUMEROSAS RELACIONES DE REDUCCION 3

Tipo Tipo de juego Tamaio

ENGRANAJE HELICOIDAL: JUEGO REDUCIDO Y g;=_e‘°"6"‘;;° ” :m‘:ifm}:i' d":]"':;'"
FUNCIONAMIENTO REGULAR Y SILENCIOSO Fliegoedudo | R redudfo e
FUERTE RIGIDEZ Tamano del Relacién de Opciones

. motor asociado reduccion 00 : eje liso
LUBRICACION DE POR VIDA dela8 de 003 a 100 01 : eje chaveteado
ACABADOS DE CALIDAD Ejemplo : GX3NOZ5R0300
PROTECCléN HASTA |P65 Reductor GX, tamaiio 3, relacion 25, juego normal, eje liso, motor asociado NX310

26 Teléfono : +34 (0)9 43 69 32 69  Fox: +34 (0)9 43 69 31 44




LS L4 77.{_]_7

\
L6 L

Opcion eje chaveteado

L4 = L3 + L (longitud NX asociado, planos en pdgina 15)

\ Ejemplo : GXI...R0T - Motor NXT : L = 133 mm
oo L4 =605 + 133 = 193.5 mm

Caracteristicas y medidas del Motorreductor - GX 1 tren
Relaciones 3, 4,5,6,7,8,9y 10

Modelo  Juegoenla Rigidez Fr** Fa** L1 12 13 DI D2 D3 G Cm L H1 L6 L7 D4
salida™ (min) (N.m/rad) (daN) (daN) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)

GX1...R01 5 10000 78 39 205 55 605 13j6 3596 46 42 42 16 5 15 32 10 M4x07
GX2...R01 5 10000 78 39 205 55 605 13j6 3596 46 42 56 16 5 15 32 10 Mx07
GX3...R01 5 10000 78 39 205 55 605 13j6 3596 46 42 71 16 15 32 10  M4x07

G6X3...R02 503 24000 153 76 30 7 765 16j6 5006 70 60 71 25
GX4...R04 503 48000 325 162 38 10 96 22i6 80g6 100 90 915 32
GX4...R06 503 80000 670 335 53 12 122 32i6 110g6 130 115 915 40
GX6....R06 503 80000 670 335 53 12 122 32i6 110g6 130 115 121 40
GX8....R06 503 80000 670 335 53 12 122 32i6 110g6 130 115 155 40
GX8...R07 503 170000 940 470 82 15 1425 40j6 130g6 165 142 155 63
GX8...R09 503 500000 1450 725 85 20 1805 55i6 160g6 215 180 155 70
* Opcion "Juego reducido” : 3 min. ** a 100 rpm

(r : Cuadrado reductor - Cm : Cuadrado motor
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5 18 4 125 M5x08
6 245 6 19  M&I.25
10 35 95 28 MX75
10 3 95 28 MX75
10 35 95 28 MIx175
12 43 12 36 M16x2
16 59 15 42 M20x25
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Opcion eje chaveteado

—5 L4 = L3 + L (longitud NX asociado, planos en pdgina 15)

Caracteristicas y medidas del Motorreductor - GX 2 trenes
Relaciones 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 80, 90 y 100

Modelo  Juegoenla Rigidez Fr** Fa** L1 12 13 DI D2 D3 G Cm L4 6 L7 D4
salida* (min) (N.m/rad) (daN) (daN) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)  (mm)

GX1...R01 8 10000 78 39 205 55 88 13j6 3596 46 42 42 16 5 15 32 10 Mx07
GX1...R02 8ob 24000 153 76 30 7 1015 16j6 50g6 70 60 42 25 5 18 4 125 M5x08
GX2...R01 8 10000 78 39 205 55 88 13j6 3596 46 42 56 16 5 15 32 10 Mx07
GX2...R02 8ob 24000 153 76 30 7 1015 16j6 50g6 70 60 56 25 5 18 4 125 M5x08
GX2...R04 8ob 48000 325 162 38 10 127 226 80g6 100 90 56 32 6 245 6 19  M8I.25
GX3...R02 8ob 24000 153 76 30 7 1015 16j6 50g6 70 60 71 25 5 18 4 125 M5x08
GX3...R04 8ob 48000 325 162 38 10 127 22j6 80g6 100 90 71 32 6 245 6 19  M&I.25

GX4...R06 8ob 80000 670 335 53 12 161 32j6 110g6 130 115 915 40
GX4...R07 8ob 170000 940 470 82 15 196 40j6 130g6 165 142 915 63
GX6....R07 8ob 170000 940 470 82 15 196 40j6 130g6 165 142 121 63
GX8....R07 8ob 170000 940 470 82 15 196 40j6 130g6 165 142 155 63
GX8...R09 8ob 500000 1450 725 85 20 2325 55i6 160g6 215 180 155 70
GX8...R10 8ob 770000 5000 2500 108 30 2745 75j6 180g6 235 220 155 90

* Opcion "Juego reducido": 6 min. ** a 100 rpm - Cr : Cuadrado reductor - Cm : Cuadrado motor

10 35 95 28 MX75
12 43 12 36 M16x2
12 43 12 36 M16x2
12 43 12 36 M16x2
16 59 15 42  M20x25
20 795 15 42 M20x25
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SERVOMOTORES

REDUCTORES
GL

Los reductores GL ofrecen una
alternativa econémica y muy apropiada
para las aplicaciones usuales que no
requieren un juego reducido. Van
asociados a los servomotores NX de
pequefio tamano.

Norma eje chaveteado

Caracteristicas y medidas del Motorreductor - GL 1 tren
Relaciones 5y 8

Modelo  Juegoenla Rigidez F* Fa* L1 12 13 DI D2 D3 C« Cm L4sinfreno L4 confreno L5 L6 Bl HI
salida* (min) (N.m/rad) (daN) (daN) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)  (mm) (mm) (mm) (mm)

GLI...R01 30 1500 20 20 23 2 675 10h7 26h7 34 40 42 200.5 2315 1B 25 3 12
GL2...R02 20 5000 50 60 30 3 715 14h7 40h7 52 60 56 208.5 2505 25 25 5 16
GL3...R02 20 5000 50 60 30 3 715 14h7 40h7 52 70 71 2175 265.5 25 25 5 16

Caracteristicas y medidas del Motorreductor - GL 2 trenes
Relaciones 9, 12, 15, 16, 20, y 25

Modelo  Juegoenla Rigidez F* Fo* L1 12 13 DI D2 D3 C Cm L4sinfreno L4 confreno L5 L6 Bl HI
salida* (min) (N.m/rad) (daN) (daN) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)  (mm) (mm) (mm) (mm)

GLI...ROT 35 1600 20 20 23 2 805 10h7 26h7 34 40 42 2135 2445 1 25 3 112
GL2...R02 25 5000 50 60 30 3 85 14h7 40h7 52 60 56 2205 262.5 25 25 5 16
GL3...R02 25 5000 50 60 30 3 835 14h7 40h7 52 70 71 229.5 2715 25 25 5 16

*a 100 rpm - Cr : Cuadrado reductor - Cm : Cuadrado motor

Asociaciones mecanicas
Reduciores GL - Servomofores NX
Tamafio reductor GL

Motor 01 02
- Par ; Inercia
MOTORREDUCTOR ECONOMICO NX110 GLI...RO1 _
FORMA COMPACTA S =506
. NX210 - 6L2...R02
CONSTRUCCION ROBUSTA 1;38 r=>5a64
) NX310 GL3....R02
LUBRICACION DE POR VIDA 2,19 r=>50a64
PROTECCION HASTA IP54 r = relacién de reduccion, Par (N.m) y Inercia (10°.kg.m?)

IMPORTANTE : Por favor, confirme a nuestros dqﬂurtumeptos téenicos los
limites de funcionamiento del motorreductor arriba seleccionado.
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